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0 6  

C Â M E R A  C C D  C O LO R  
P R O F IS SIO N A L  
Sensor d e  Im agem  C C D  1 /3 "  
R eso lução  4 8 0  T V L 
A lim entação  1 2 V  
P ad rão  d e  Im agem : E IA  
Ilum inação  0  LU X   
A lcance  d e  5 0  m etro s  
A  p ro va d e  um id ad e (chuva, 
neb lina , não  p od end o  ser 
m ergulhad a 
C o nsum o  8 0 0 m A  (co m  
infraverm elho  a tivo  
Iris E le trô nico  e  A uto  Íris 
Lente  V íd eo  o u D C   
A G C /B L C  
 

 
 
 

U N D  

 
 

 
H O T  S A T  

T E L E C O M U
N IC A Ç Õ E S  

LT D A  

1 .8 50 ,6 8  

 
 
 
 
 
 
 

P R O JE C
T S Y S T E
M /D A Y

G H T  
 
 
 
 

 
 

0 7  SU P O R T E  D E  F E R R O  P A R A  
C Â M E R A  

U N ID  H O T  S A T  
T E L E C O M U
N IC A Ç Õ E S  

LT D A  

9 2 ,0 0  

 
M IT SU P
A K  

0 8  

FO N T E  D E  A L IM E N T A Ç Ã O  
 1 2V d c/1 ,0  A  , 1 A m p er  
estab ilizad a. 
 
 
 
 

U N ID  H O T  S A T  
T E L E C O M U
N IC A Ç Õ E S  

LT D A  4 2 ,6 5  

 
 

FR E LU
X  5 00  

0 9  

C A IX A  D E  P R O T E Ç Ã O  
E m  alum ínio  ano dizad o  co m  
9 6m m  largura , 9 0m m  de a ltura , 
2 40 m m  d e p ro fund id ade. 

U N ID   
 

H O T  S A T  
T E L E C O M U
N IC A Ç Õ E S  

LT D A  

9 2 ,7 4  

 
 
 

M IT SU P
A K  

1 0  

D V R  E ntrad a para  a té  16  
câm eras; 
P C R  - R eal T im e (1 6cam /4 80  
fp s) 
1 6  canais d e  v ídeo  não  m o d ular 
0 4  canais d e  áud io  
4 80  fp s p ara  v isualização  e  
gravação  (sistem a  inte ligente  
d e  d istrib u ição  d e  q uad ro s 
b aseia-se  pelo  núm ero  d e  
câm eras ou  p o r co ntro le  
m anual)  
R eal T im e em  tod as as câm eras 
R egistra  as im agens em  
3 20 x2 4 0, 6 4 0 x2 4 0 , 64 0 x4 80  e  
6 40 x4 8 0 S /W  
Fo rm ato  de  gravação  w avele t, 
M P E G -4 , G eo M P E G -4 
G eração  d e  A V I 
G rava p o r detecção  d e  
m ovim ento  e  agend am ento  
M ascara  d e  gravação  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 8 .4 00 ,0 0  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 0  

D V R  E ntrada p ara  a té  1 6  
câm eras; 
P C R  - R eal T im e (1 6 cam /4 8 0 
fp s) 
16  canais d e  víd eo  não  m od ular 
04  canais d e  áud io  
48 0  fp s p ara  v isualização  e  
gravação  (sis tem a in te ligente  
de  d istrib uição  d e  quad ro s 
baseia-se  p elo  núm ero  de  
câm eras o u  p or co ntro le  
m anual)  
R eal T im e em  to d as as câm eras 
R egistra  as im agens em  
32 0 x2 40 , 6 40 x2 40 , 6 4 0x4 8 0 e  
64 0 x4 80  S /W  
Fo rm ato  d e  gravação  w avele t, 
M P E G -4 , G eo M P E G -4  
G eração  de  A V I 
G rava p or d etecção  de  
m o vim ento  e  agend am ento  
M ascara  d e  gravação  
A lta  d efin ição  de  im agem  
Q uad ro  canais d e  áud io  
V ário s layo ut 
1 ,4 ,6 ,8 ,9 ,1 0 ,1 2 ,16  e  sequencia l 
d ig ita l 
A cesso  rem o to  v ia  so ftw are  
c lien te  (im agem , gravação ) 
A cesso  rem oto  via  w eb 
bro w ser (a té  1 6  canais  ao  
m esm o  tem p o ) 
A viso  d e  perca  d e  sinal 
C o ntro le  d e  energ ia  d o  
com p utad o r (p o de re inic iar o  
com p utad o r ao  d esligar o  
sistem a) 
C o ntro le  P T Z  
C o ntro le  d e  im agem  
ind ep endente  p o r canal (b rilho , 
contraste , sa turação  e  m atiz) 
C ap acid ad e para  a té  1 6  
câm eras co m  3  p lacas 
ad ic io nais   
So ftw are  em  p o rtuguês 
M onito r 1 7 ” te la  d e  crista l 
líq u ido . 
P laca  d e  V id eo  G  F orce  4  M X  
40 0  1 28 M B ; 
D isco  R íg id o  com  1 2 0 G B  
7 .2 0 0 rp m ; 
M em ó ria  R A M  de 1 G hz D D R  
40 0 ; 
P laca  M ãe A sus P 4 S 80 0  
Fo nte  d e  a lim entação  1 1 0V  , 
30 0 W atts; 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

U N ID  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

H O T  S A T  
T E LE C O M U
N IC A Ç Õ E S  

LT D A  1 8 .40 0 ,00  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

P R O JE C
T SY ST E

M  
G 1 0 00  

Processador P IV  3 .0G hz; 
G abinete, T eclado e M ouse; 
G ravador de CD  

1 1  

 
M E S A  C O N T R O L A D O R A  
P A R A  S P E E D  D O M E  
M o n ito r  L C D  d e  4 "  c o lo r id o  
C o n fig u ra ç ã o  a tra v é s  d o  
J o ys tic k  
P ro te ç ã o  a tra v é s  d e  se n h a  
C o n tro le  d e  a té  3 2  S p e e d  
D o m e s  
P e rm ite  o  c o n tro le  d o s  
M u ltip le x a d o re s  

 
U N ID  

 
 
 

H O T  S A T  
T E L E C O M U
N IC A Ç Õ E S  

L T D A  
7 .7 8 1 ,5 0  

 
 
 

P R O J E C
T S Y S T E

M  

1 2  

S P E E D  D O M E  D A Y /N IG H T  
4 8 0  L IN H A S  
Z o o m  1 8 x  +  1 2 x  – 0 ,7 lu x  2 4 0  
p re se t , p & y  4 0 0  g ra u s /S e g .)   
4 .8 ”  d iâ m e tro  x  6 ”  a ltu ra  
(c a p a c id a d e  o p c io n a l 4 .9 ” )   
C a p a c id a d e  p a ra  8  v a rre d u ra s  
a u to m á tic a s  
A té  2 4 0  p re se ts  p ro g ra m á v e is  
V e lo c id a d e  P a n /T ilt  d e  p re se t  
(3 8 0 º/s e g .)  
R o ta ç ã o  c o n tín u a  d e  3 6 0 º 
0 8  se q ü e n c ia is  d e  p re s e ts  p ré -
p ro g ra m a d o s  
0 4  p e rc u rso s  p ro g ra m á v e is  
( to ta l  a té  2 4 0  se g )  
1 8 0 º m o v im e n to  fl ip  
V e lo c id a d e  v a r iá v e l d e  0 .5 º a  
9 0 º/s e g .  
0 8  z o n a s  p r iv a tiv a s  
S c a n  v e to r ia l  a p lic á v e l a o  T o u r  
e  A u to S c a n  
A té  9 9  e n d e re ç o s  p ro g ra m á v e is  
P ro to c o lo s  R S -4 8 5 /4 2 2  
T ítu lo  p a ra  1 6  á re a s  
0 8  e n tr a d a s  d e  a la rm e  /  4  sa íd a s  
a u x il ia r e s  p ro g ra m á v e is  
(N A /N F )  
C ú p u la  fu m e  o p c io n a l 
C a ix a  d e  p ro te ç ã o  o p c io n a l.  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

U N ID  

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
H O T  S A T  
T E L E C O M U
N IC A Ç Õ E S  
L T D A  

1 9 .1 8 7 ,5 2  

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
P R O J E C
T S Y S T E
M  

1 3  R A C K  G U  3 7 0 m m  C / P O R T A  
A C R IL /C H   

U N ID   
H O T  S A T  

T E L E C O M U
N IC A Ç Õ E S  

L T D A  

2 .1 3 2 ,1 9  

 
 

A M P  

1 4  A M P L IF IC A D O R  D E  V ÍD E O  

U N ID  H O T  S A T  
T E L E C O M U
N IC A Ç Õ E S  

L T D A  

1 .2 3 3 ,5 4  

 
P R O J E C
T S Y S T E

M  

1 5  C o n e c to re s  B N C  

U N ID  H O T  S A T  
T E L E C O M U
N IC A Ç Õ E S  

L T D A  

4 ,1 2  

 
P R O J E C
T S Y S T E

M  

1 5  C o n e c to re s  B N C  

U N ID  H O T  S A T  
T E L E C O M U
N IC A Ç Õ E S  

L T D A  

4 ,1 2  

 
P R O J E C
T S Y S T E

M  

1 6  C a b o  R G C  0 5 9  7 5  O h m s, 
tr ip o la r , m a lh a  tr a n ç a d a  9 0 %  

M T  H O T  S A T  
T E L E C O M U
N IC A Ç Õ E S  

L T D A  

1 ,2 3  

 
F U R U K

A W A  

 

1 7  

S U P E R  F Á C IL ; 
s in a liz a ç ã o  n o  d is p la y  q u a n d o  o  
c a r tu c h o  e s tá  
c h e io ;p ro g ra m a ç ã o  p a ra  h o rá r io  
d e  v e rã o  a u to m á tic a ; 
a v iso  d e  fa lta  d e  e n e rg ia  n o  
d isp la y ; 
b u z z e r  p a ra  in d ic a ç õ e s  
fu n c io n a is  so n o ra s ;b lo q u e io  n o  
te c la d o  c o m  
se n h a ;c o n fig u ra ç ã o  
s im p lific a d a  fe ita  in te rn a m e n te  
n o  a p a re lh o  a tra v é s  d o  c ra c h á  
m a s te r  e  s e n h a  p a ra  
a ju s te s ;m a n u se io  
s im p lific a d o ;s o ftw a re  d e  
c o n fig u ra ç ã o  h e n ry  
c o n fig u ra ç õ e s ; 

a v iso  d e  fa lta  d e  e n e rg ia  
e lé tr ic a , p e lo  d isp la y ; 

b lo q u e io  d e  te c la d o  p o r  se n h a s ; 
n o -b re a k  in te rn o , a u to n o m ia  d e  
a té  1 2 h s ;d isp la y  d e  c r is ta l  
l iq u id o  c o m  b a c k -lith ;g a b in e te  
e m  a b s  c o m  a lta  r e s is tê n c ia  e  
se g u ra n ç a ;c h a v e  d e  p ro te ç ã o  d a  
p a r te  in te rn a ;d u p la  p ro te ç ã o  
c o n tra  r a io s ;a lim e n ta ç ã o  e m  a c  
p o r  fo n te  c h a v e a d a  
1 1 0 /2 2 0 v ;re g is tro s  d e  d a d o s  
a rm a z e n a d o s  e m  m e m ó ria  n ã o  
v o lá til;m e m ó r ia  p a ra  2 .9 7 5 , 
5 .9 5 0 , 8 .9 2 5  e  1 1 .9 0 0  
m a rc a ç õ e s ; 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

U N D  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
H E N R Y  
E Q U IP A M E
N T O S  
E L E T R Ô N I
C O S  E  
S IS T E M A S  
L T D A  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 .2 0 0 ,0 0  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

H E N R Y  

 


